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MODUL PRO OVLADANI ZALUZIi
FGRM-222 v2.1 - v2.3
Instalaéni navod

Zaluziovy modul Fibaro FGRM-222 s radiovou komunikaci Z-
Wave umoziuje ovladat rolety, Zaluzie, markyzy, vrata, brany a
libovolna jind zafizeni poh&néna jednofazovymi stfidavymi
motory. Modul umoZfiuje pfesné polohovani rolet a v pfipadé
Zaluzii i naklapéni lamel. PIna polohovatelnost miZe fungovat pfi
pouZiti pohonu s mechanickymi tak i s elektronickymi koncovymi
spinagi. Modul se ovlada dalkové pres fidici jednotku v siti Z-
Wave, popfipadé lokalné pfipojenymi tlacitky. Je rovnéz mozné
vzajemné logické propojeni a nasledné skupinové ovladani vice
moduld jako jednoho. Modul je rovnéZz vybaven méfenim
aktualniho odbéru a a celkové spotieby elektrické energie.

Parametry

Napajeni 110 - 230 V £10% 50/60Hz

Typ pipojitelného motoru:  jednofazovy

Typy koncovych spinact:  mechanické i elektronické

do 1kW /230 230V
do 500W / 110V

MaximalIni vykon motoru

V souladu s legislativou LVD (2006/95/EC)

EMC (2004/10B/EC)

R&TTE(1999/5/EC)
Max. teplota elektroniky 105 °C
Rozsah pracovnich teplot 0-40 C

Instalace do krabic o priméru @ = 50mm

Komunikaéni protokol Z-Wave
Komunikaéni frekvence 868,4 MHz EU;
908,4 MHz US;
921,4 MHz ANZ;
869,2 MHz RU;
Vykon vysilage: 1mw
Dosah az 50 mv otevieném terénu

az30 mv interiéru
(v zavislosti na pouzitych
stavebnich materialech)

Rozméry (D xS xV) 42 x37 x 17 mm

Vlastni odbér modulu <0,8W

Technické informace + upozornéni

- Modul Ize pripojit k Z-Wave fidici jednotce FIBARO a jinych
vyrobct

Vystupnim prvkem modulu jsou spinaci kontakty.

Modul je moZno ovladat lokélné pfipojenymi spinagi bud
mzikovymi (mikrospinace) nebo dvoupolohovymi (klapky)
véetné specializovanych roletovych spinagt

Méfeni okamZité spotfeby a primérné spotieby

VYSTRAHA!
Nebezpedi razu elektrickym proudem! V&echny
¢innosti spojené s instalaci modulu mohou byt
provadény pouze osobami s prislusnou kvalifikaci
a v souladu s platnymi predpisy.

VYSTRAHA!

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem! Sitové
napéti je na svorkach modulu, i kdyz je vypnut
vystupnim obvod modulu. Jakékoliv zasahy do
zapojeni provadéjte pouze pfi modulu odpojeném
od napajeni — odpojenim pfislusného jistice.

VYSTRAHA!

Veskeré servisni ¢innosti a technické zasahy do
Zzaluzii, bran a dalSich pfipojenych zafizeni
provadéjte pouze pfi modulu odpojeném od
napéjeni — odpojenim pfislu§ného jistice

UPOZORNENI

Je doporuceno neovladat vSechny Zzaluzie jednim
okruhem. Z bezpecnostnich divodu je doporugeno,
aby alespori jedna Zaluzie méla nezavislé ovladani
umoZiiujici bezpe&nou evaukaci v pfipadé
havariini situace.

UPOZORNENI
Nepfipojujte k modulu zatéze pfekradujici
dovolené hodnoty odbéru — viz specifikace.

UPOZORNENI
Je doporucno provadét pravidelnou
kontrolu funkce Zaluziového
modulu ve vSech rezimech prace, a to
véetné navazujicich prvkd, jako jsou koncové
spinage, bezpecnostni infrabariéry a havarijni
vypinace pohon bran.

> B> >

1. Obecné informace o systému FIBARO

Systém automatizace domacnosti/budov FIBARO je bezdratovy
systém vyuzivajici technologii radiové sité Z-Wave, jejiz pouziti
poskytuje velké mnozstvi vyhod v porovnani s podobnymi
systémy.

Vyhodou systému Fibaro je, Ze vypinace, stmivace a dal$i moduly
slouzi nejen jako vysilace a pfijimace ale i retranslatory radiového
signalu, takze kazdy pouZzity prvek zvySuje kvalitu pokryti tim, ze
mlZe preposilat signaly z prvka které jsou vzdaleny nebo v
mistech se silnym tiumenim radiového pole.

Systém FIBARO pouziva obousmérou, potvrzovanou radiovou
komunikaci a automatické vytvareni optimaini pfenosové trasy s
retranslaci. Sit rovnéz kontroluje spojeni s jednotlivymi prvky,
takZe spolehlivost pfenosu u radiového systému FIBARO je
srovnatelnd se systémy vyuzivajicimi dratovou komunikaéni
sbénici.

Systém FIBARO pracuie v bezplatném radiovém pasmu
vyhrazeném pro prenos dat. Kazda radiova sit systému FIBARO
ma své vlastni jedine¢né identifikacni &islo (home ID), diky emuz
muze vedle sebe pracovat vice systéma v jedné budové bez
vzajemného ruseni.

Agkoliv je pouZitd technologie Z-Wave relativné nova, diky jeji
jednoduchosti, spolehlivosti a rostoucimu rozsifeni se stala
standardem — mezinarodné normalizovanou technologii, obdobou
rozsifenému standardu Wi-Fi. Kompatibilita zafizeni garantovana
normou umozfiuje velkému mnozstvi firem vyrabét Sirokou Skalu
praktickych prvk(, snimact, ¢idel a dalSich dopliki. Tato
otevienost zajistuje rozvoj systému a velky vybér periferii pro
v8echny aplikace.

2. Instalace zaluziového modulu

1.Pfed instalaci zkontrolujte, je-li
elektrického proudu

2. Pipojte Zaluziovy modul podle schématu na obr 1. (pro
rolety a zaluzie nbo obr. 2 (pro brany)

3. VioZte zaluziovy modul do instalaéni krabice nebo pod vypina¢

4.Umistéte anténu modulu dle doporuceni z tohoto
manualu.

5.Zapnéte napajeci napéti pfi dodrZeni nezbytnych
bezpe&nostnich opatfeni.

6. Pipojte modul k siti Z-wave (Dle postupu v odstavci 3.)

7. Je-li to potfebné, provedte kalibraci modulu (Dle postupu
v odstavci 6.)

odpojen  pFivod

DOPORUCENi
Kontakt tlacitka pfipojeny na vstup S1 ovlada
I vystup O1 a kontakt tlagitka pfipojeny na vstup S2
ovlada vystup O2. Doporucuje se pripojit tlacitko
sméru NAHORU, na vstup S1 a pfislusny vodi¢
motoru na vystup O1. Obdobné zapojte tlaitko
DOLU na S2 a pfislu$ny vodi¢ motoru na vystup
02).

VYSVETLIVKY K ZAPOJEN:

N — svorka pro nulovy vodi¢

L — svorka pro fazovy vodic¢

S1 - pfipojovaci svorka ovladaciho kontaktu &. 1 (umoZfiuje
nastavit modul do uciciho rezimu -pfipojeni/odpojeni od sité
Z-Wave)

S2 — pripojovaci svorka ovladaciho kontaktu &. 2

O1 — vystupni svorka pro ovladaci vodi¢ motoru -smér 1

02 — vystupni svorka pro ovladaci vodi¢ motoru -smér 2

B- systémové tlacitko (umoZiuje pfidat/odebrat modul do/od sité
Z-Wave))
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Obr. 1 Schéma zapojeni modulu pro ovladani zaluzii
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Obr. 2 Schéma zapojeni modulu pro ovladani pohonu brany.

UPOZORNENI

Zaluziovy modul FIBARO je uren pro ovladani
motor( napajenych stfidavym napétim.
Nepfipojujte k modulu pfimo stejnosmérné
motory (jen pfez stykac) protoze to mize

vést k jejch poskozeni.

DOPORUCENI PRO UMISTENI ANTENY:

1. Umistéte anténu co nejdale od kovovych ¢asti jak je to

mozné, (od vodict, ramecku, tchytd...) pro omezeni ruseni

a zmen$eni Gtlumu vyzafovaného signalu.

Velké kovové predméty v blizkosti modulu (napf kovové
instalagni krabice, ramy dvefi apod) mohou byt pFi¢inou
zhor§eného prijmu!

Nezkracujte anténu- jeji délka je optimalizovana pro vinovou
délku pouzivanou radiovou siti Z-Wave kterou modul
komunikuije.

»

3. Pripojeni modulu do sité Z-Wave

Zaluziovy modul Fibaro méZe byt pripojen do sité Z-Wave pomoci
stisku B-tlagitka nebo spinacem pfipojenym ke vstupu S1. Modul
je také vybaven funkci automatického pfipojeni do sité Z-Wave a
muze byt pfipojen do Z-Wave sité automaticky (auto-inclusion),
pouhym pfipojenim napéti.

Postup pridal modulu do Z-Wave sité v rezimu
automatického pfipoje!
1) Ujistéte se, Ze zaluziovy modul neni pfipojen k napajeni a

nachazi se v pfimém dosahu (bez retranslace) fidici

jednotky.

2) V menu fidici jednotky aktivujete rezim uceni (pfidani / odebrani
modulu) viz ndvod k Fidici jednotce HC2 nebo film na YouTube.
3) Pripojte Zaluziovy modul na napajeci napéti.
4) Zaluziovy modul bude automaticky rozpoznan a pfipojen do
sité Z-Wave.
Chcete-li Zaluziovému modulu automatické pfihlasovani zakazat,
stisknéte po jeho pfipojeni k napajeni kratce tlacitko B.
Postup pfidani Zaluziového modulu do Z-Wave sité v
rezimu manualniho pfipojovani:
1. Pfipojte zaluziovy modul k napajeni.
2. V menu fidici jednotky aktivujete rezim uceni (pfidani /
odebrani modulu), viz navod k fidici jednotce HC2
3. Trikrdt RYCHLE krétce stisknéte B-tlagitko na modulu, nebo
kterykoliv spina¢ pfipojeny k libovolnému vstupu S1.
4. Zaluziovy modul bude automaticky rozpoznan a
zahrnuty do sité Z-Wave.

4. Odpojeni modulu od sité Z-Wave

1) Pfipojte zaluziovy modul k napajeni.

2)V menu fFidici jednotky aktivujete rezim uceni (pfidani /
odebrani modulu), viz navod k fidici jednotce HC2

3) Tiikrat RYCHLE kratce stisknéte B-tlaGitko na modulu, nebo spina¢

piipojeny k vstupu S1.
5.  RESETOVANI MODULU

Procedura Reset vymaze pamét Zaluziového modulu, véetné
sitovych a fidicich informaci Z-Wave, &itace spotfeby (Udaje o
spotiebé) a kalibrace poloh zaluzii.

Postup Resetu zaluziového modulu:

1) Pfipojte modul k napéjeni.

2) Stisknéte, a podrzte tlagitko B umisténé uvnitf modulu na
cca 14 sekund.

3) LED dioda Zluté zasviti.

4) Uvolnéte B tlacitko a opét jej kratce stisknéte

5) Pamét modulu je nyni vymazana

6) Modul je nyni v rezZimu automatického pfihlagovani k siti
Z-Wave, az do doby stisku libovolného tlagitka.

UPOZORNENI

Resetovani modulu nezajisti automatické vymazani

informaci 0 modulu z paméti Z - Wave sité v fidici
jednotce, zaznam o modulu v ni zGstane zachovan.

Po resetovani modulu odstraiite (vymazte) zaznam o
RGBW modulu v menu fidici jednotky, viz navod k fidici
jednotce HC2.

POZNAMKA

Modul stmivace je po Resetu uveden do rezimu

ického p ani k siti Z-Wave,a je pfipraven
k prihlageni k jednotce. Opusténi rezimu automatického
piihlasovani provedete jednim stiskem tlacitka B.

6. KALIBRACE (polohovani zaluzii)

Vprocesu kalibrace modul zjistuje pozci koncovych poloh a
charakteristiku pfipojeného motoru. Proces je nezbytny, aby modul
mohl spravné uréovat polohu Zaluzii a rolet. Proces se sestava
z automatického prejezdu Zaluzie nahoru, pak dolu, a opét nahoru.
Modul ma dva rGzné postupy pro kalibraci spousténi (rolet a
Zzaluzii) a kalibraci natogeni lamel Zaluzii (w przypadku sterowania
zaluzjg). Pokazdé kalibrace vyZzaduje piny prejezd mezi dolni a
horni polohou.

KALIBRACE POLOHY ZAUZIi/ROLET.

Zaluziovy modul je vybaven 5 ti postupy aktivace kalibrace.
V8echny postupy poskytuji stejné vysledky a uZivatel si mlze
vybrat, ktery zplsob aktivace kalibrace pouzije.

A) Kalibrace z WWW uZivatelského rozhrani jednotky HC-2.

1) Zkontrolujte spravnost zapojeni modulu podle schématu (obr 1).

2) Pfipojte modul k siti Z-Wave (dle odstavce ¢.3)

3) V uzivatelském rozhrani jednotky HC 2 vyberte v menu
Zafizeni/Devices zvoleny modul, a pfejdéte do zalozky
Pokrogilé nastaveni/Advanced settings.

4) V nabidce pokrogilych nastaveni kliknéte na tlacitko KALIBRUJ.

5) Modul provede kalibraci pfejezdem nahoru, doli a opét
nahoru.

6) Otestujte z uZivatelského rozhrani, jestli kalibrace probéhla
fadné, a modul najizdi zaluziemi do pozadovanych poloh.

B) Kalibrace ze sité Z-Wave.

1) Zkontrolujte spravnost zapojeni modulu podle schématu (obr 1).

2) Pfipojte modul k siti Z-Wave (dle odstavce €.3)

3) Nastavnte parametr ¢. 29 na hodnotu 1.

4) Modul provede kalibraci prejezdem nahoru, dolti a opét nahoru.

5)Otestujte z uZzivatelského rozhrani, jestli kalibrace probéhla
fadné, a modul najizdi zaluziemi do pozadovanych poloh.

C) Kalibrace aktivovana ovladacimi tla¢itky na vstupech S1 a S2

1) Zkontrolujte spravnost zapojeni modulu podle schématu (obr
1) véetné ovladacich tlacitek na S1 a S2.

2) Pfipojte modul k siti Z-Wave (tlaitky dle odstavce &.10)

3) Stisknéte tlacitko pfipojené ke vstupu S1 nebo S2 a uvolnéte jej
po 3-4 sekundach.

4) Opét stisknéte totéz tlacitko a uvolnéte jej po 3-4
sekundach.

5) Potfeti stisknéte totéz tlagitko a uvolnéte jej po 3-4 sekundach.

6) Po tretim stisknuti téhoZz tlacitka modul zahdji proces kalibrace.

7) Modul provede kalibraci pfejezdem nahoru, doli a opét
nahoru.

D) Kalibrace aktivovana tlacitkem B

1) Zkontrolujte spravnost zapojeni modulu podle schématu (obr 1).

2) Pfipojte modul k siti Z-Wave (tlagitky dle odstavce &.10)

3) Stisknéte tlacitko B a uvolnéte jej po 6 ti sekundach.

4) LED se rozsviti modfe.

5) Uvolnéte tlagitko B a znovu jej krétce stisknéte.

6) Modul provede kalibraci pfejezdem nahoru, doli a opét
nahoru.

E) Kalibrace ze sité Z-Wave povelem ,Fibar Command Class*
Modul miZe zahjit kalibraci po pfijeti ramce Z-Wave tfidy ,Fibar
Command Class“ poslaného fidici jednotkou Z-Wave. Viz
dokumentace tfidy povelti Fibar Command Class.

POZNAMKA

Opusténi rezimu kalibrace se provadi stiskem
Libovolného tlacitka pfipojeného na S1 nebo S2,
nebo vyslanim ramceSTOP (z fidici jednotky
Z-Wave). V pripadé rezimu ovladani brany

se kalibrace prerudi v okamziku rozpojeni
kontaktu na vstupu S2.

KALIBRACE LAMEL V ZALUZIiCH

Kromé kalibrace stupné spusténi zaluzie/rolety, je modul vybaven

moznosti kalibrace natogeni lamel Zaluzii pro konkrétni zaluzie. Po

provedeni této kalibrace ma uZivatel moznost nastavovani
pozadovaného Uhlu Zzaluzii. Vychozi nastavena hodnota na
pretoceni (naklopeni) zaluzii do opacné polohy 1,5 sekundy.

V ptiadé potfeby je mozné ji upravit dle nasledujiciho popisu.

1) Zkontrolujte spravnost zapojeni podle schématu (obr. 1)

2) Pripojte modul k siti Z-Wave (dle odstavce ¢.3)

3) Provedte proces kalibrace spoustni zaluzii dle bodl 6..A, 6..B,
6.C, 6. D nebo lub 6..E.

4) Nastav parametr 10 na hodnotu 2 nebo vyber v menu
HC2: TYP ZARIZENI - ZALUZIE

5) V HC2 se zaobrazi ikona modulu uréena pro ovladani lamel
V ptipadé pouZiti jiné Fidici jednotky se ovladani polohy lamel
provadi jen tlagitky pfipojenymi k modulu..

6) Vychozi a4 hodnota na pretoceni
do opac¢né polohy je 1500ms (1.5 sekundy)

7) Provedte UpIné otoc¢eni lamel (z jedné krajni do druhé krajni polohy
natoceni). Jestlize po provedeni pIného natoceni lamel Zaluzie jesté
popojede nahoru nebo doli, je tfeba vhodné zmensit hodnotu
parametru ¢. 12, na napi.1000ms (1 sekunda) nebo jinou
vhodnou hodnotu. Pfi spravné nastaveném &asu natoceni
nesmi dojit k Zadnému pohybu Zaluzie nahoru nebo dolu.

i) zaluzii

UPOZORNENI
Zaluziovy modul je tfeba kalibrovat individuainé
pro kazdy typ/model pohonu zaluzii.

UPOZORNENI

U Zzaluziového modulu je tfeba kalibrovat otaceni lamel
individualné pro, kazdy typ/model pohonu zaluzii.

UPOZORNENI

Oviadani naklapéni lamel tlagitky je mozné pouze jsou-li na
vstupy modulu pripojeny mzikové spinae/mikrospinace.

7. OVLADANI MODULU ZE SITE Z-WAVE

Po nainstalovani a pfipojeni modulu spinace k siti Z-Wave mozno
modul ovladat a nastavit v WWW rozhrani jednotky Home Center
pod nasledujicimi ikonami zaluzi/bran:

Roleta

Obr. 3 Ikony ovladani zaluziového modulu v Ul HC2

UZivatel maZe vybirat z nasledujicich fezimd prace:

1) Roleta bez polohovani

2) Roleta s polohovanim

3) Zaluzie

4) Brana bez polohovani

5) Brana s polohovanim

Podle vybraného rezimu prace bude zafizeni v menu jednotky HC2

reprezentovano prislusnou ikonou s ovidacimi prvky. Vybér rezimu

navic automaticky nastavi hodnoty nasledujicich parametru:

1) Roleta bez polohovani (parametr 10, hodnota 0)

2) Roleta s polohovanim (parametr 10, hodnota 1)

3) Zaluzie (parametr 10 hodnota 2; parametr 13, hodnota 2)

4) Brana bez polohovani (parametr 10 hodnota 3; parametr 12
hodnta 0; parametr 17 hodnota 0).

5)Brana s polohovanim (parametr 10 hodnota 4; parametr 12
hodnota 0; parametr 17, hodnota 0)

UPOZORNENI

N; i 4 vuved fezimech se

automaticky provadi pouze pii pouziti fidici jednotky
HC 2. Pii pouziti icich jednotek jinych vyrobcu je
nutn uvedené parametry zménit ruéné (viz bod 15.).

Zvednuti a spusténi rolety/Zaluzie se provéadi pohybem posuvniku,
nebo stiskem pfislusného tlagitka na obr 3. Nklapéni lamel Zaluzie
se provadi rovnéz pohybem posuvniku, nebo stiskem pfislusného
tla¢itka na obr 3.

8. RUCNI OVLADANI

Zaluziovy modul Fibaro je mozno ovladat pomoci pripojenych
kontkatd na vstupech S1 a S2. Mohou to byt mzkova nebo
dvoupolohova tlagitka, jejichz stisky ovladaji zvednuti a spusténi
rolety/zaluzie

V pfipadé pouZziti mZzikovych tlagitek je funkce nasleduijici:

Kratky stisk klavesy & (vstup S1) zplsobi pohyb nahoru.
Kratky stisk klavesy  (vstup S2) W zplsobi pohyb dold.
Je-li zaluzie/roleta v pohybu, tak kratky stisk tlacitka zplsobi
zastaveni. Kratka stisknuti také aktivuji vyslani fidicho povelu na
v8echna zafizeni pfifazend asociacni skupiné 1.

V pfipadé pouZiti Zaluzii s naklapécimi lamelami je mozno tlagitky
ovladat jejich natoceni. Nastaveni pro ovladani lamel se provadi
vybérem rezimu ,zaluzie s polohovanim lamel* zUl, nebo
nastavenim parametru 10 na hodnotu 2.

Drzeni klavesy A (vstup S1) zplsobi natogeni lamel nahoru.
Drzeni klavesy W (vstup S2) zpusobi natoceni lamel dolu

Drzeni tlacitek také aktivuje vyslani Fidiciho povelu na véechna
zafizeni pfifazena asociaéni skupiné 2(typ povelu Fibar Command
Class).

V pfipadé pouziti dvoustavovych spinacu (pfepinadl) je jejich
funkce nasledujici:
Prepnuti spinace 4 (vstup S1) zplsobi pohyb nahoru

Prepnuti spinace v (vstup S2) zplsobi pohyb dolt.

Zvoleni stfedové polohy zpusobi zastaveni zaluzie.

IX. ASOCIACE

Vytvofeni pfimé vazby mezi moduly (asociace), umoziiuje
Zaluziovému modulu pfimo (bez Géasti Fidici jednotky) ovladat dal$i
moduly pfihlagené v siti Z-Wave — napf. dal$i zaluziové moduly,
spinace, stmivace, RGBW ovladace a dalsi.

UPOZORNENI

Vytvofeni pfimé vazby mez moduly- asociace,
umoZiiuje pfimy pfenos povell mezi moduly bez
Ggasti Fidici jednotky. Modul tak maze ovladat
dal$i moduly, i v pFipadé Ze fidici jednotka HC2 je
vypnuta nebo poskozena..

Zaluziovy modul umozfiuje pouZit tfi nezavislé skupiny vazeb
(asociaci):

1. skupina -odesle fidici povel navazanym zafizenim/modulim
pokaZzdé, pfi kratkém kliknuti, nebo kdyz se zméni stav vstupu.
2. skupina- odesle fidici povel pfi (del$im) podrzeni mzikového
tlagitka na vstupu:

UPOZORNENI

2. skupina asociaci neni aktivni, je-li
nastaveno pouziti dvoupolohovych spinaéi na
vstupech, nebo rezim ovladani brany/vrat
(parametr ¢. 10). V piipadé ovladani zaluzii
s naklapécimi lamelami, jsou ovladaci povely
posilany jeko povely tfidy “Fibar Command
Class".

3. skupina- skupina signalizuje stav zafizeni. Této skupiné muze
byt pfifazeno pouze jedno zafizeni (obvykle HC2). Nedoporucuje
se tuto asociaci ménit.

Stmiva¢ umoziiuje ovladani modull dalich/asociovanych pomoci
skupin 1 a 2 pomoci kratkych a dlouhych stiski. UZivatel mize
napf. kratkymi stisky ovladat sousedni moduly Zaluzii a diouhym
stiskem jiné moduly z 2 skupiny asociaci. Dale je mozno v rezimu
ovladani zaluzi jesté synchronizovat vice zaluziovych modult.

VYUZITi ASOCIACI (SKUPIN) PRI OVLADANI

vice zaluziovych moduli, nebo jinych typti Z-WAVE
moduli:

1. SKUPINA ASOCIACI:

Kratky stisk klavesy & (vstup S1) zpusobi pohyb nahoru véech

asociovanych Zaluziovych moduld, nebo po$le ovladaci povel ZAP
zafizenim/modultim ze skupiny asociaci ¢.1.
Kratky stisk klavesy v (vstup S2) zpusobi pohyb dolt véech
asociovanych Zaluziovych modull, nebo posle ovladaci povel VYP
zafizenim/modultim ze skupiny asociaci ¢.1.



2. SKUPINA ASOCIACI:

Drzeni klavesy A (vstup S1) zpusobi pohyb nahoru vsech
asociovanych Zaluziovych modult, nebo posle ovladaci povel ZAP
zafizenim/moduliim ze skupiny asociaci ¢.2

Drzeni klavesy klavesy W (vstup S2) zplsobi pohyb dold
v$ech asociovanych Zzaluziovych modulli, nebo posle ovladaci
povel VYP zafizenim/modulim ze skupiny asociaci ¢.2

VYUZITi ASOCIACI (SKUPIN) PRI OVLADANI
Zaluziovych modull s naklapénim

Propojeni pomoci asociaci muze byt pouZito pfi sychroniaci
ovladani vice Zaluzii s naklapénymi lamelami. Pro tento typ
synchronizace je tfeba vytvofit 1 a 2 skupinu asociaci
v nasledujici konfiguraci:

1. SKUPINA ASOCIACH

Kratky stisk klavesy & (vstup S1) zptsobi pohyb nahoru vSech
Zaluziovych modulti a ostatnich modulti ze skupiny asociaci €.1.
Kratky stisk klavesy v (vstup S2) zpusobi pohyb dolti vSech
Zaluziovych modulli Zaluziovych modult a ostatnich modull ze
skupiny asociaci ¢.1.

2. SKUPINA ASOCIACi (vztahuje se pouze na pouziti
s mzikvymi tlagitky)

Drzeni klavesy A (vstup S1) zpUsobi natogeni lamel nahoru a
to i uv8ech Zaluziovych modull skupiny asociaci ¢.2

Drzeni klavesy klavesy W (vstup S2) zpusobi natoceni lamel
nahoru a to i uv$ech zaluziovych modulli skupiny asociaci &.2

UPOZORNENI
Jsou-li asociované zaluziové moduly v pohybu, tak
kazdy dalsi stisk tlacitka zpusobi jejich zastaveni.

10. RIZENi POHONU VRAT/BRANY

Zaluziovy modul je moZno pouZit pro fizeni pohonu vrat. Na
vystupy O1 a O2 se pfipoji pohon vrat (dle obr. 2). V reZimu vrat
je mozno pripojit ke vstupu S1 mzikovy ovladaci kontakt. Na
vstup S2 se doporucuje pfipojit bezpecnostni infrabariéru, nebo
pfipojte  nouzovy zastavovaci spina¢. Rozpojeni kontaktu
pfipojeného na vstup S2 vzdy okamZté zastavi pohon na
oucasné pozci (obr. 2).

Stisknuti a uvolnéni tlacitka pfipojeného na S1 zplsobi otevieni
vrat. Opétovny stisk tlacitka zpUsobi zavfeni vrat. Cela sekvence
je nasledujici OTEVRENi -> STOP -> ZAVRENi > STOP ->
OTEVRENI.

Obr. 4 Ovladaci ikona zaluziového modulu v Ul fidici
jednotky HC2

UPOZORNENI

Vstup  S1 vrezimu ovladani brany/vrat vzdy
ocekava pfipojeni mzikového spinace, bez ohledu
na nastaveni parametru &.14.

Po Upiném otevieni vratbrany, zaéne Zzaluziovy modul
odpocitavat ¢as nastaveny v parametru PAUZA. Po uplynuti ¢asu
PAUZA, se vrata/brana zaéne automaticky zavirat. Trvani
prodlevy PAUZA se nastavuje v parametru ¢.12. Dal$i funk&nosti
modulu je, Ze po Uplném otevieni brany/vrat a naruseni
infratervené zavory-vstup S2 (indikujici vyjezd/pfijezd) se
vrata/brana zagne automaticky zavirat po uplynuti &asu
nastaveného v parametru ¢. 17.

UPOZORNENI

Pf  nastaveni reZmu  gardZovych  vrat
s pozicovanim i bez pozicovani, jsou parametry 12
a 17 automaticky nastaveny na hodnotu 0. Pfi
nastaveni téchto hodnot se vrata oteviou, ale
nedojde k jejich automatickému zavieni. Hodnoty
Casu automatického uzavirdni nastavte ru¢né v
parametrech 12 a 17 (viz kapitola 15)

UPOZORNENI

Automatické nastaveni parametrd 12 a 17
probé&hne pouze pfi nastavovani zfidici jednotky
HC2. Pfi poufZti jinych Fidicich jednotek Z-Wave je
nutno parametry nastavit ruéné (viz kapitola 15).

UPOZORNENI PRI INSTALACI!

Ovladani Fizeni vrat/brany musi vidy provadét
autorizovany a kvalifikovany pracovnik. Pohon
vratbrany musi byt vybaven pfislu$nymi
koncovymi vypinagi (viz obr. 2). Na vstup S2 se
doporucuje  pfipojit bezpe¢nostni  infrabariéru
s vystupem NC. Rozpojeni NC kontatu zplsobi
zastaveni pohybu pohonu. Je doporuéeno do
napéjeciho pFivodu, na vodi¢ N pfipojic havarijni
zastavovaci vypinag. Odpojenim napéjeni timto
nouzovym vypinaém je okamzité zastaven pohyb
bez ohledu na nastaveni a stav fidiciho systému.

Je doporu¢no provadét pravidelnou
kontrolu funkce Zaluziového modulu ve vsech
rezimech prace, a to véetné Udrzby navazujicich
prvky, jako jsou koncové spinace, bezpeénostni
infrabariéry a havarijni vypinace pohon bran.

UPOZORNENI

POSTUP NULOVANI CiTACE ENERGIi:

Modul umozZiuje vynulovat &itaé spotfebované energie tremi
zpusoby:

Pro vynulovani ¢itace spotfeby elektrické energie:

1) Provedenim resetu modulu (viz kapitola 5)

2) Z fidici jednotky HC2 (viz navod k fidici jednotce HC2 ).

3) Rugni \Ot)nulovéni dle nasledujiciho postupu:

)
Vstuy S1 a S2 reaguji pouze na Uroveri napéti napijenci sité (tj 230

P¥i pouziti infrabariér s vystupnim kontaktem
Dimenzovanym na niz$i napéti je nutno pouZzit
dodatecné posilovaci relé. .

(viz obr. 2.)

11. INDIKACNI LED na modulu

Zaluziovy modul obsahuje ovladaci MENU, jehoz polozky jsou

signalizovany jednotlivymi barvami signaliza¢ni LED diody. Pro

vstup do MENU podrzte systémové tlacitko B na najméné 2

sekundy.

Po dobu drzeni tlacitka B (déle nez 2 sec) se méni barva

indikaéni LED podle pravé zvolené sekce menu ve které se modul

nachazi,a to v nasledujici posloupnosti:

Modra — vyvolani postupu kalibrace polohy Zzaluzi (viz
kapitola 6)

Fialovy — spusténi testu dosahu sité Z-Wave

Zeleny — vynulovani gitacu spotfeby energie (viz kapitola 12)

Zluty - reset zaluziového modulu (viz kapitola 5)

Pro potvrzeni vybéru navolené funkce uvolnéte tlagitko B, nebo

vybér potvrdte opétovnym kratkym stiskem tlacitka B.

12. TEST SITE Z-WAVE

Zasuvka obsahuje vestavénou funkci orientaéni indikace
dosahu/sily signalu vysilaného z Fidici jednotky Z-Wave.

UPOZORNENI

Pro otestovani dosahu sité Z-Wave musi byt pouzita
fidici jednotka podporujici funkei testu (HC2...) a modul
musi byt pfipojen k siti Z-Wave. Provadéni testu velmi
zatézuje radiovou sit, a proto by se mélo provadét
pouze v nezbytnych piipadech a pfedem pfipravenych
podminkach.

Pro provedeni testu:

1) Stisknéte a drzte tlagitko B po dobu 6 sekund, dokud
nezacne LED svitit fialové

2) Uvolnéte tlagitko B.

3) Znovu kratce stisknéte tlacitko B.

4)Lem zasuvky zacne barevnym svitem signalizovat dosah
sité Z-Wave — viz niZe popsana vyznamy.

5)Pro ukongeni rezimu indikace dosahu/sily signalu,
stisknéte kratce tlagitko B.

REZIMY SIGNALIZACE DOSAHU:

Stav se signalizuje barvami a zplsobem blikani LED diody.
Blikani s frekvenci cca 1 sekunda oznacuje, ze zasuvka se
pokousi vytvofit pfimé (bez retransace dal$im modulem) spojeni s
fidici jednotkou. Svit po dobu cca 2 sekundy urCuje vysledek
testu. Test se cyklicky opakuje, dokud neni ukongen uzivatelem.
Test je rozdélen na 3 kroky indikované barvami LED: zelenou,
Zlutou, fialovou a éervenou:

1) LED blika zelené — modul se pokousi vytvofit pfimé (bez
retransace dal$im modulem) spojeni s fidici jednotkou. Uspésny
vysledek testu je indikovan rozsvicenim zelenym svitem na cca 2
sekundy. Poté se test (krok1) opakuje.  Vpraxi, je-li modul
v piimém dodsahu Fidici jednotky test probéhne tak rychle, ze
LED nestihne bliknout a okamzité indikuje vystelek a jevi se, ze
sviti trvale zelené.

2) Jestlize se nepodafi spojit s jednotkou pfimo, bez retranslace
(v kroku 1), modul se pokusi vytvoiit spojeni routované prez
dostupné moduly (retranslaci). Hledani routované trasy je
indikovano blikdnim zménou barvy LED ze zelené na Zlutou.
Uspésny vysledek testu je indikovan rozsvicenim Zutym svitem
na cca 2 sekundy. Poté se test opakuje od zacatku, pokusem o
primou komunikaci (krok1).

POZNAMKA

Modu mize automaticky pfechazet zrezimu pfimé
s fidici j do rezimu i

sretranslaci podle potfeby, zvlasté nachazi-li se na

hranici dosahu.

3) Jestlize se modulu nedafi ani nepfimé spojeni a blizi se konec ¢asu
vhrazenéno na test zaéne LED blikat na nékolik sekund fialové. Selhani
pokusu o navazani komunikace (modul je umistén mimo dosah sité Z-
Wave, nebo je sit zanerazdnéna) je upiné selhani o pfipojeni k Fidici
jednotce signalizovano ¢ervenym LED na 2 sekundy

Poté se test opakuje od zacatku, pokusem o pfimou komunikaci

(krok1).

13. Méreni spotieby energie

Zaluziovy modul umoZiuje méfeni okamZitého odbdru a
pramérné spotfeby el. energie zAtéz. Naméfené Udaje jsou
odeslany do fidici jednotky HC 2. Méfeni jsou provadéna
nezavislym mikroprocesorem v modulu, uréenym vyhradné
pro tento Ucel, ktery zaji$tuje maximalni pfesnost. Méfici obvody
modulu jsou vzdy kalibrovany pfi vyrob& modulu.
POJMY:
Okamzitad spotieba (Cinné) energie — hodnota energie pravé
spotfebovéavana zatézi [W].
Spotieba — ¢inna energie spotfebovana v urcittm casovém
obdobi, méfena v kWh. Jedna kW odpovida spotfebované energii
1kW za jednu hod.

1kWh = 1000Wh.

1. Pfipojte modul k napajeni 230V.

2. Stisl}néte a drzte tlagitko B na dobu cca 10 sekund, dokud
neﬁlréﬁeizggsaviﬁt zeleng

3. Uvonéte tlacitko B

4. Cite¢ je vynulovan.

UWAGA

1) Pro informaci o mistni cené pouzité pro vypocet
ceny spotfebované energie se obratte se na
va$eho mistniho dodavatele elektrické energie.

2) Modul uchovava naméfena data ve své trvalé
paméti, takze pfi odpojeni od napajeni nedojde k
jejich vymazani.

14. REZIM OCHRANY PROTI OVLADANI TLACITKY

Zaluziovy modul pouziva Z-Wave povel tfidy Protection
Command Class v2“ pro prevenci zabezpeceni proti nezadoucimu
pohybu vyvolanému obsluhou. Ve verz firmware 22.22 jsou
podporovany nasledujici rezimy prace:
1) Ochrana proti ovladani lokalnimi tlacitky na modulu
Rezimy lokalni ochrany (Local Protection State):

0 — Ochrana vypnuta. Modul reaguje na tlagitka.

1 — Nepodporovany rezim.

2 — Ochrana zapnuta. Modul NEreaguije na tlagitka.
Po zapnuti lokalni ochrany modul nebude reagovat na stisky
spinacl na vstupech S1 a S2. Rovnéz se nebudou vysilat povely
SCENE ID a asociace i kdyz by byly nastaveny. Vyjimkou
zignorovani vstupll je obsluha tlagitka B. | nadale je mozno se
pohybovat v menu modulu. Aktivni zistava rovnéz i funkce
prihradovani trojitym stiskem spinage S1 nebo tlagitka B.

UPOZORNENI

VreZzimu lokdlni ochrany nelze modul ovladat
tlacitky. Z bezpecnostnich  davodd  se
nedoporuCuje pouzit tento rezm na vsech
Zaluziich v domé (ponechani unikové cesty).

UPOZORNENI

Rezimu lokalni ochrany ma jesté jednu vyjimku a
to pfi nastaveni rezmu ovladani vrat/brany.
V tomto reZimu je vstup S2 (bezpe¢nostni bariéra)
vzdy aktivni. To zanamena Ze pfi detekci prekazky
bezpe&nostni infrabariérou dojde k okamzitému
zastaveni brany/vrat bez ohledu na nastaveni
reZzimu lokalni ochrany.

2) Ochrana proti ovladani radiovymi povely:
Rezimy ochrany proti radiovemu ovl. (Rf Protection State):

0 - Ochrana vypnuta. Modul reaguje na fidici povely Z-Wave.

1 — Ochrana zapnuta. Modul NEreaguje na povely Z-Wave.

2 — Nepodporovany rezim
Po zapnuti této ochrany modul nebude reagovat na povely
ovladani polohy Zaluzi/brany. Nadale je mozna radiova
konfigurace (pokrocilé nastaveni parametrd, zména rezimu
ochrany) a nacitani stavu modulu (poloha, informace o odbéru).

15. Nastaveni parametrt pro pokrocilé

OBECNA NASTAVENI:

3. Typ zprav posilanych modulem.

0 — Zpravy s pozici zaluzie jsou posilany jednotce v standardu Z-
Wave Command Class.

1 - Zpravy s pozici zaluzie jsou posilany jednotce v standardu
Fibar Command Class.

Parametr musi byt nastaven na hodnotu 1, pouze pokud modul

pracuje v rezimu fizeni zaluzii.

Vychozi nastavena hodnota: 0

Délka parametru: 1 [byte]

UPOZORNENI

Pro ovéfeni ze fidici jednotka Z-Wave jiného vyrobce
' nez Fibaro podporuje forméat poveli ,Fibar Command
H Class" konzultujte s vyrobce daného zafizeni.

10. Rezimy prace modulu.

0 — Funkce ovladani rolety (bez naklapéni) bez polohovani.
1 - Funkce ovladani rolety (bez naklapéni) s polohovanim.
2 - Funkce ovladani zaluzie s polohovanim.

3 - Funkce ovladani vrat/bran bez polohovani.

4 - Funkce ovladani vrat/bran s polohovanim.

12. Vrezimu prace ovladani zaluzii (parametr 10. ma hodnotu
2) uréuje tento ¢ ¢as potiebny na uplné i
lamel.

V rezimu prace ovladani vrat/brany (parametr 10. ma hodnotu 3
nebo 4) urduje tento parametr as prodlevy -délky otevieni.

Délka otevieni je Cas, po kterém se oteviena brana zagne
automaticky sama zavirat. V ostatnich rezimech neméa hodnota
parametru 12 zadny vyznam.

Hodnota 0 znamena, Ze se brana/vrata nebudou samy

automaticky zavirat.

Mozné hodnoty parametru: 0-65535 (0 - 655,35 s).

Vychozi nastavena hodnota: 150 (1,5 sekundy).

Délka parametru: 2 [byty]

13. Navrat lamel do predchozi polohy.

V rezimu prace ovladani zaluzi (parametr 10. ma hodnotu 2)

popisuje tento parametr okolnosti, za kterych se lamely nastavi

do pfedchozi polohy. V ostatnich rezimech nema parametr vliv.

0 - Lamely se vraci do pfedchozi polohy pouze pfi oviadani
pres fidici jednotku.

1 - Lamely se vraci do predchozi polohy pfi ovladani pres fidici
jednotku, ovladanim mzikovymi spinaci a sepnuti koncového
spinace.

2 - Lamely se vraci do pfedchozi polohy pfi ovladani pres Fidici
jednotku, ovladanim mZikovymi spinadi a sepnuti koncového
spinade, a pfi pfijmu povelu "STOP" (Switch Multilevel Stop) ze
sité Z-Wave.

Vychozi nastavena hodnota: 1

Délka parametru: 1 [byte]

14. Typ spinact na vstupech.

Parametr ma vliv pouze pfi reZimu ovladani rolety a ovladani

Zzaluzie (parametr 10. Ma hodnotu 0,1 a 2).

0 — Mzikové spinace

1 - Dvoupolové spinace.

2 - Jeden mzikovy spina¢ (musi byt pfipojen na vstup S1)

Vychozi nastavena hodnota: 0

Délka parametru: 1 [byte]

17. V rezimu ovladani rolety a ovladani Zaluzie (parametr 10.

Ma hodnotu 0,1 nebo 2) parametr uréuje €as, za jak dlouho po

aktivaci koncovych spinaéu dojde k vypnuti vystupu.

VreZimu ovladani vrat/brany (parametr 10. ma hodnotu 3 a 4)

parametr uréuje ¢as, za jak dlouho se brana zacne automaticky

zavirat po rozpojeni kontaktu na vstupu S2.

Hodnota 0 znamend, Ze se brana/vrata nebudou samy zavirat.

Mozné hodnoty parametru: 0 - 255 (0,1-25,5s).

Vychozi nastavena hodnota: 10 (1s).

Délka parametru: 1 [byte]

18. Detekce ¢innosti/zatizeni motoru pii dojezdu.

Prahova hodnota odbéru, ktera je povazovana za dosazeni

dorazu/dojezdu.

Mozné hodnoty parametru: 0 - 255 (1-255 W).

Hodnota 0 znamena, Ze detekce dojezdu na doraz neni aktivni.

Vychozi nastavena hodnota: 10 (10W).

Délka parametru: 1 [byte]

22. Maximalni trvani béhu motoru.

Parametr uréuje nejdel$i mozny ¢as, po ktery bude motor byt

zapnut (bez pFeruseni).

Mozné hodnoty parametru: 0 — 65535 (0 — 65535s).

Hodnota 0 znamena, Ze funkce je vypnuta.

Vychozi nastavena hodnota: 240 (240 sekund — 4 minuty).

Délka parametru: 2 [bytes]

29. Vynuceni kalibrace.

Vynuceny vstup do rezimu kalibrace. Parametr nastavovany

z HC2 vzdy hlasi hodnotu 0. Pfi pokusu o jeho nastaveni na 1

zpusobi vstup modulu do reZimu kalibrace ¢asu prejezdu Zaluzie.

Funguje pouze tehdy, kdyZ modul miZe byt v rezimu kalibrace

(parametr 10. Je nastaven na hodnotu 1, 2 nebo 4).

1 — Aktivyj kalibraci

Vychozi nastavena hodnota: 0

Délka parametru: 1 [byte]

NASTAVENI REAKCE PRI PRIJMU POPLACHOVYCH ZPRAV:
30. Chovani modulu je-li pfijata poplachova zprava ze sité Z-
Wave typu ,,obecny poplach“ (general alarm):

0 — Zadn4 reakce.

1 — Otevieni zaluzie/rolety.

2 - Zavfeni zaluzie/rolety.

Vychozi nastavena hodnota: 2

Délka parametru: 1 [byte]

31. Chovani modulu je-li pfijata poplachova zprava ze sité Z-
Wave typu ,.zaplava“ (flooding alarm):

0 - Zadna reakce

1 - Otevieni zaluzie/rolety.

2 - Zavfeni zaluzie/rolety.

Vychozi nastavena hodnota: 0

Délka parametru: 1 [byte]

32. Chovani modulu je-li pfijata poplachova zprava ze sité Z-
Wave typu ,,pozar, CO nebo CO,“ (smoke,CO,C0O2):

0 - Zadné reakce

1 - Otevieni zaluzie/rolety.

2 - Zavieni zaluzie/rolety.

Vychozi nastavena hodnota: 1

Délka parametru: 1 [byte]

33. Z Chovani modulu je-li pfijata poplachova zprava ze sité
Z-Wave typu“ piekroceni teploty,, (temperature alarm):

0 - Zadné reakce.

1 - Zavieni zaluzie/rolety.

2 - Zavieni zaluzie/rolety.

Vychozi nastavena hodnota: 1

Délka parametru: 1 [byte]

35. Chovani lamel Zalu Fi pfijmu poplachové zpravy.

V rezimu prace ovladani Zzaluzii " (parametr 10. ma hodnotu 2)
uréuje tento parametr chovani lamel pfi pfijmu poplachové zpravy.
V ostatnich rezimech nemé hodnota parametru zadny vyznam.
0 — Natoceni lamel do posledni nastavené polohy (natogeni).

1 — Nastaveni lamel do krajni polohy.

Vychozi nastavena hodnota: 1

Délka parametru: 1 [byte]

NASTAVENI HLASENI O SPOTREBE A PRIKONU:
40. Zprava/hlaseni o piikonu.

Parametr definuje, o kolik se musi zménit hodnota pfikonu, aby
byla hodnota spotfeby odeslana fidici jednotce.

Vychozi nastaveni: 10 (%)
Mozné hodnoty nastaveni: 1 - 100 (%)
Délka parametru: 1[byte]

42.F F ani zprav o
spotiebé

Parametr definuje, jak ¢asto se budou posilat standardni zpravy o
spotiebé a pfikonu. Po vyslani zpravy je &ita¢ vynulovan, a dal$i
zpréva se posila znovu, aZ &ita¢ dosahne nastavené hodnoty.
Vychozi nastaveni: 3600 (3600 sekund / 60 minut)

Mozné hodnoty nastaveni: 1 - 65534 (s)

Hodnota 0 — zpravy nebudou posilany

Délka parametru: 2[byte]

43. Zprava o spotiebé energie.

Parametr definuje, o kolik se musi zménit hodnota spotfebované
energie, aby byla nova celkova hodnota spotieby odeslana Fidici
jednotce.

Mozné hodnoty nastaveni: 1-254 (0,01 - 2,54kWh).

Hodnota 0 — zpravy nebudou posilany

Vychozi nastaveni: 10 (0,1kWh).

Délka parametru: 1 [byte]

piikonu a celkové

44. Méfeni i vlastni spotfeby modulu.

Parametr definuje, bude-li do spotfeby zapoc¢itavana i viastni
spotieba Zaluziového modulu. V pFipadé Ze ano, je k spotfebé
pripojené Zaluzie pri¢tena i i vlastni spotfeba modulu.

Vychozi nastaveni: 0

Dostupné varianty nastaveni:

0 — funkce Neaktivovana (vypnuta)
1 - funkce aktivovana

Délka parametru: 1 [byte]

NASTAVENI AKTIVACE SCEN A ASOCIACI:

50. Aktivace scén/asociaci.

Parametr uréuje, budou- li pfipojené spinace aktivovat sceny
NEBO asociace.

0 — Tlacitky se budou se aktivovat asociace

1 - Tlagitky se budou se aktivovat scény

Vychozi nastaveni: 0

Délka parametru: 1 [byte]

16 Zaruka.

1. Na zfizeni je poskytovana zaruka 24 mésict

Toto zafizeni muZe spolupracovat se zafizenimi
certifikovanymi dle standardu Z-Wave, a mélo by
byt ibilni i s certifik ymi zafizenimi
vyrabénymi jinymi vyrobci.

Kazdé zarizeni certifikované dle standardu Z-
Wave mizZe byt zaclenéno do systému Fibaro.

FIBARGROUP

V ptipadé technickych dotazd kontaktujte Vaseho dodavatele.
WWW. YATUN.CZ

YATUN, s.r.0.

V Olginach 75

Praha 100 00

Ceska republika

tel.: +420 222 364 491



